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Clave HT | HP | TH | Créditos| Tipo de unidad de | Caracter de unidad Modalidad

aprendizaje de la aprendizaje
4 0] 4 8 Tedrica Optativa Presencial

Programas académicos en los que se imparte.
Haber cursado Electrénica |

Prerrequisitos UA antecedente recomendada UA consecuente recomendada.

Presentacion de la unidad de aprendizaje.

Esta unidad de aprendizaje forma parte del drea de formacidn profesional del programa educativo de
Licenciatura en Tecnologia con Areas Terminales en Fisica y Electrénica, con 4 horas tedricas, teniendo un total
de 8 créditos. La unidad de aprendizaje es una herramienta basica que introduce a los estudiantes a ciertos
temas preferentes al Control digital s.

Propdésito de la unidad de aprendizaje.
El propdsito de esta unidad de aprendizaje, es adquirir habilidades suficientes para la explotacion del
conocimiento en Control digital.

Competencias profesionales. Contribucion de la unidad de aprendizaje al
Capacidad para el aprendizaje de forma auténoma perfil de egreso.

Capacidad de abstraccion, andlisis y sintesis Desarrollar en el alumno los conocimientos
Capacidad para la investigacion basicos necesarios sobre Control digital.
Habilidades para buscar, procesar y analizar informacion

ESTRUCTURA DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE

Contenidos Secuencia tematica

1. Conceptos Basicos 1.1 Introduccién.
1.2 Teoria del muestreo.

1.3 Transformada Z.
1.4 Polosy ceros.

2. Mapeo del plano s al plano z 1.1. Mapeos
1.2. Ejemplos




3. Analisis de sistemas digitales

3.1 Analisis de sistemas de tiempo discreto.
3.2 Estabilidad.
1.1. Robustez.

4. Disefio de controladores digitales

4.1 Criterio de disefio de controladores.
1.2. Disefio digital a partir del disefio analégico.
4.3. Implementacién de controladores digitales.

5. Asignacidn de polos y estimacion de estados

5.1. Control por realimentacion de estados.

5.2 Observadores discretos.

5.3 Sintesis de sistemas multivariables discretos.
5.4. Disturbios estocasticos.

5.5 Sintesis LQ, LQG.

1. Realizacion de sistemas de control digital

CRITERIOS DE EVALUACION

Modalidad de evaluacién sugerida Marque el método empleado (X) | Porcentaje de evaluacion
Exdmenes parciales (X) 50
Examen final ()

Participacion en clase (X) 10
Circulos de estudio ()
Busqueda de informacion ()
Realizacidon de practica (X) 20
Resefia de lecturas selectas y tareas ()
Asistencia ()
Otra (especifique): Tareas/Proyecto (X) 20
Total 100
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